
Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïðèìåíåíèå

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T400,
ïîñòðîåííàÿ íà 32 ðàçðÿäíîì
ïðîöåññîðå, ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ
âûñîêîäèíàìè÷íûõ çàäà÷
óïðàâëåíèÿ è ðåãóëèðîâàíèÿ â
çàìêíóòûõ è ðàçîìêíóòûõ
ñòðêóêòóðàõ ïðè áîëüøîì
êîëè÷åñòâå ïåðèôåðèéíûõ
óñòðîéñòâ.

Íàáîð äëÿ ïðîãðàììèðîâàíèÿ:
SIMATIC STEP 7/CFC V4.0.

Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â êîðçèíå
ýëåêòðîíèêè SIMOVERT MASTER-
DRIVES Vector Control.

Ñòàíäàðòíûå
êîíôèãóðàöèè

äëÿ ÷àñòî âñòðå÷àþùèõñÿ
ïðèìåíåíèé, òàêèõ êàê
ñèõðîíèçàöèÿ, íàìîòêà,
ïîçèöèîíèðîâàíèå äîñòóïíû â
èñõîäíîñì êîäå ïðîãðàììû CFÑ.
Ïëàòà T400 äëÿ ñòàíäàðòíûõ
êîíôèãóðàöèé ãîòîâà ê
íåìåäëåííîìó ïðèìåíåíèþ. Îíà
î÷åíü ïðîñòî íàñòðàèâàåòñÿ è íå
òðåáóåò ïàêåò ïðîãðàìì
STEP 7/CFC.

Åñëè ïëàòà T400 íàñòðàèâàåòñÿ ñ
ïîìîùüþ ïàêåòà CFC ñîåäèíåíèÿ
áëîêîâ òàêæå ìîãóò áûòü
îïðåäåëåíû êàê ïàðàìåòðû
äëÿ ïðîñìîòðà è èçìåíåíèÿ, ê
ïðèìåðó ïî ñëåäóþùèì
èíòåðôåéñàì:

ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU, èëè
êîìôîðòíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà
OP1S,

T400 USS èíòåðôåéñ ñ
êîìôîðòíîé ïàíåëüþ îïåðàòîðà
OP1S èëè êîìïüþòåðíûìè
ïðîãðàììàìè Drive ES Basic è
SIMOVIS,

PROFIBUS-DP (ñ ïîìîøüþ
êîììóíèêàöèîííîé ïëàòû CBP).

Õàðàêòåðèñòèêè
(âõîäû/âûõîäû)

2 àíàëîãîâûõ âûõîäà,

5 àíàëîãîâûõ âõîäîâ,

2 öèôðîâûõ âûõîäà,

8 öèôðîâûõ âõîäîâ,

4 äâóíàïðàâëåíûõ öèôðîâûõ
âõîäîâ/âûõîäîâ,

2 âõîäà ïîä èíêðåìåíòàëüíûå
äàò÷èêè ñ íóëåâûì èìïóëüñîì
Äàò÷èê 1 äëÿ äàò÷èêîâ ñ HTL
ñèãíàëîì (15 Â).
Òàêæå ìîæíî èñïîëüçîâàòü
ììïóëüñû äàò÷èêà, ïîäêëþ÷åííîãî
ê áëîêó SIMOVERT MASTERDRIVES.
Îíè ïîäàþòñÿ íà T400 ñ ïîìîùüþ
øèííîãî àäàïòåðà LBA.

Âõîä ãðóáîãî èìïóëüñà äëÿ
êàæäîãî èìïóëüñíîãî äàò÷èêà äëÿ
ìàñêèðîâàíèÿ íóëåâîãî èìïóëüñà,

Íåò ýëåêòðè÷åñêîé èçîëÿöèè
âõîäîâ/âûõîäîâ.

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 1
ñ ôîðìàòàìè ïåðåäà÷è RS232 è
RS485 ñ âûáîðîì ïðîòîêîëîâ ñ
ïîìîùüþ ïåðåêëþ÷àòåëÿ íà ïëàòå:

— Ïðîòîêîë îáñëóæèâàíèÿ DUST1
ñî ñêîðîñòüþ ïåðåäà÷è 19,2
Káèò/ñ è ôîðìàòîì ïåðåäà÷è
RS232

— USS ïðîòîêîë, 2-õ ïðîâîäíûé ñ
âûáîðîì ôîðìàòàò ïåðåäà÷è
RS232 èëè RS485,
ìàêñèìàëüíàÿ ñêîðîñòü
ïåðåäà÷è 38,4 Káèò/ñ, ìîæíî
ñêîíôèãóðèðîâàòü êàê âåäîìûé
äëÿ ïàðàìåòðèðîâàíèÿ ñ
ïîìîùüþ OP1S, Drive ES Basic
èëè SIMOVIS.

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 2
ñ ôîðìàòîì ïåðåäà÷è RS485 è
ïðîòîêîëîì, êîðîòûé âûáèðàåòñÿ
íàñòðîéêîé ñîîòâåòñòâóþùåãî
ôóíêöèîíàëüíîãî áëîêà:
Ñêîðîñòü ïåðåäà÷è äàííûõ
[Káèò/ñ]: 9,6/19,2/38,4/93,75/187,5

— USS ïðîòîêîë íàñòðàèâàåòñÿ
êàê âåäîìûé äëÿ
ïàðàìåòðèðîâàíèÿ ñ ïîìîùüþ
OP1S, Drive ES Basic èëè SIMO-
VIS (2-õ èëè 4-õ ïðîâîäíûé)

— Ñîåäèíåíèå Peer to Peer äëÿ
áûñòðîé ñâÿçè, 4-õ ïðîâîäíàÿ.

Ïðèìå÷àíèå:

Åñëè èñïîëüçóåòñÿ
ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 2
(Peer to Peer, USS), òî íå ìîæåò áûòü
ïîäêëþ÷åí àáñîëþòíûé äàò÷èê 2,
ò.ê. èñïîëüçóþòñÿ îäíè è òå æå
êëåììû!

Àáñîëþòíûé äàò÷èê 1 ñ
ïðîòîêîëîì SSI èëè EnDat (RS485)
äëÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ.

Àáñîëþòíûé äàò÷èê 2 ñ
ïðîòîêîëîì SSI èëè EnDat (RS485)
äëÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ.

Ïðèìå÷àíèå:

Åñëè èñïîëüçóåòñÿ àáñîëþòíûé
äàò÷èê 2, òî íå ìîæåò áûòü
ïîäêëþ÷åíèåÿ ïî
ïîñëåäîâàòåëüíîìó èíòåðôåéñó 2
(Peer to Peer, USS), ò.ê.
èñïîëüçóþòñÿ îäíè è òå æå êëåììû!

Ìíîãî÷èñëåííûå âîçìîæíîñòè
ñèíõðîíèçàöèè:

— Ñèíõðîíèçàöèÿ T400 ñ áëîêàìè
MASTERDRIVES èëè âòîðîãî
T400 èëè íàîáîðîò.

Áîëåå ïîäðîáíîå îïèñàíèå è
äàííûå äëÿ çàêàçà ñì. â
Êàòàëîãå DA 99.

Ðèñ. 6/60
Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T400

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû
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